Espoerry pi 2 ¢ unna c,amara, que poaemos facer con

estes elementos para facer unha ferramenta totalme:

amara ¢ o controlador de servos, éste a siia vez ird
conectado ao Pan & Tilt, e a raspberry coa camara conectada posta no soporte do Pan & Tilt, co obxectivo de
facer unha ferramenta 360° similar ao Street View de google, dende a cal podamos observar todo o que hai ao
redor, o control desta ferramenta seguramente se desenvolva nunha aplicacién Android ou senén dende un
ordenador, iso € algo que decidirei a medida que avance co proxecto.

Para a suia elaboraci6n seguirei o proceso unificado, a cal se divide en catro fases:
Inicio:

Realizarei un estudo sobre todo 0 que vou necesitar para facer este proxecto ¢ para informarme das tecnoloxias
que necesitarei empregar e se necesito algiin compofiente mais para ter todo listo para o desenrolo do proxecto,
ademais da planificacién de actividades a desenvolver.

Elaboracién:

Aqui tendremos que asimilar perfectamente os problemas que se van abordar, neste caso, o linguaxe de
programacion a utilizar, a montaxe da ferramente, e a conexién entre os diferentes dispositivos.

Contruccion:

Aqui levarase a cabo a construccién do proxecto unha vez teflamos todo perfectamente planificado, primeiro a
montaxe do controlador de servos xunto co Pan & Tilt € comprobar o seu funcionamento. Despois a conexién
entre raspberry e o controlador, e por tltimo a creacién da interfaz ou da app para controlar a ferrar-~nta dunha
forma fécil e intuitiva.

Transicion:

Realizaranse probas para ver que non haxa ningiin erro e correxir os que aparezan para conseguir U 1a version
definitiva. Ademiis realizaranse os manuais e toda a documentacién.

Paréceme un proxecto interesante € actual, con posibles futuras aplicaci6ns.




