


Como posibie aplicacién de este sistema se presenta en este TFG el uso de mandos de
control remoto para la apertura de puertas automdticas, como las de los garajes,
caracterizados por ser dispositivos simples, que Unicamente emiten series de radio
frecuencia al accionar un botén. Estas frecuencias son recibidas por un dispositivo receptor
gue acciona la puerta automdtica para su apertura.

2.- Objetivos
El objetivo principal del presente TFG consiste en:

- Construir un prototipo para el control de diferentes dispositivos a través de un unico
control remoto.

A partir de este objetivo general, se plantean los siguientes objetivos especificos:

- Analizar y controlar las diferentes posibilidades de accionamiento de un botdn
conectado al control remoto para la eleccion de los codigos almacenados,
correspondientes a diferentes dispositivos.

- Interpretar las sefiales recibidas por RF.

- Seleccionar la accidn a realizar ante las sefiales recibidas.

3.- Arquitectura del diseiio y tecnologia:

Un microcontrolador es un circuito integrado y programable, capaz de ejecutar drdenes
grabadas en su memoria. A su vez, Arduino es un microcontrolador, pero la diferencia que
adquiere es que posee un circuito externalizado, el cual se divide en placas o médulos
afadibles.

El sistema es sencillo: un microcontrolador (Arduino) con una serie de frecuencias (receptor
y emisor radiofrecuencia) de dispositivos programado con antelacién (en lenguaje de
Arduino). Dichas frecuencias estdan ordenadas por orden de introduccién en el sistema:
primera, segunda, tercera... El dispositivo enviara una serie de frecuencias dependiendo de
las pulsaciones que introduzcamos. A su vez, el Arduino receptor interpretara los cédigos
recibidos y actuara segin la funcién especificada que tenga.






